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Résumé :

L’objectif de ce travail porte sur [’utilisation des systémes flous comme outils
d’approximation des fonctions dans la commande en poursuite des systémes non
linéaires chaotiques a dérivée d’ordre fractionnaire et la réalisation des performances de
synchronisation.

Dans ce travail, on présente des méthodes de commande adaptative floue pour les
systemes non linéaires chaotiques d’ordre fractionnaire( SISO)avec de signe de gain connu
et /ou inconnu, On présente des méthodes de commande adaptative floue par mode glissant
pour les systémes non linéaires chaotiques d’ordre fractionnaire( SISO)avec signe de gain
connu et/ou inconnu. De plus, I’analyse de la stabilitt des structures de commande
proposées est effectuée par D’approche de Lyapunov. Pour chaque structure de
commande, des résultats de simulation sont présentés pour montrer ses performances.
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